Dazu : Plan-Nr. 701692-73 Situation
Plan-Nr. 701692-74 Situation
Plan-Nr. 701692-75 Situation
Plan-Nr. 701692-76 Situation
Plan-Nr. 701692-77 Situation

Arbeitsdokument

Begriffe und Definitionen

A Knotensichtweite

Abstand zwischen Fahrzeug auf Fahrbahn
und Beobachtungspunkt D

B Beobachtungsdistanz Abstand zwischen Fahrbahnrand und Be-

obachtungspunkt D

D Beobachtungspunkt In der Axe des Fahrbahnstreifens
d Abstand zum Fahr-  Abstand zwischen Fahrbahnrand und Be-

bahnrand
— - Sichtlinie

Sichtzone Motorfahrzeuge/ Motorfahrzeuge

A=50m

B =250m
d=1.50m
V = 50km/h

zugspunkt der Sichtlinie

Linie zwischen Fahrzeug auf Fahrbahn und
Beobachtungspunkt D

Zone ausserhalb Verkehrsflache. Innerhalb
der Sichtzone ist ein sichtfreier Raum in der
Héhe von 0.6 - 3.0 m freizuhalten (Neuan-
lage ab 0.6 m, Sanierung ab 0.8 m).

a1

Sichtlinie sofern Fahrzeuge auf linker Strassenseite
méglich (Uberholen / Parkieren auf rechter Seite)

Sichtzone Motorfahrzeuge/ leichte Zweirader

A = 25m/ 45m fiir E-Bike
B =2.50m (B=1.50 mit STOP)

O

d=0.75m
V = km/h (keine Angaben)

]
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Hegenheimermattweg, Grabenring bis Kantonsgrenze BS

Korrektion und Umgestaltung
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JAUSLIN STEBLER AG
J AU S LI N 4132 Muttenz
S TEB LER Gartenstrasse 15
Telefon +41 61467 67 67

personalized engineering www.jauslinstebler.ch
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